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Dimensioni: 33x41mm

Contiene tutta la logica necessaria per pilotappaofull bridge configurazione bipolare
Gestione del passo intero, mezzo-passo e microfiassa 3200 passi/giro, programmabile
tramite dip-switch.(400/800/1600/3200 passi giro)

Occorre costruire solo la board con la parte depod, adeguata per il motore da controllare.
Pilota mosfet complementari PN per un miglior remeiito

Ritardo programmabile sulla commutazione Hight dide side del ponte

Power Down per un minor consumo quando il motdiermo

Sensore che indica eccessiva temperatura del sistem

Lo schema elettrico ed il relativo layout e' preésarell'area riservata

Prodotto riservato a costruttori che intendonorcir® la propria board utilizzando il modulo ibrido
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